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Bevor Sie das Produkt verwenden, lesen Sie das
Handbuch sorgfaltig, um die Anleitung zu
verstehen.



Holen Sie sich die andere Sprachversion

Wenn Sie ein Benutzerhandbuch in anderen
Sprachen benétigen, scannen Sie bitte den QR-Code
unten, um es herunterzuladen.

Nach dem Auspacken entsorgen Sie bitte nicht den Verpackungskarton und die
Verpackungsmaterialien, da diese zur Lagerung im Winter oder fir den Versand zur



VORWORT

Vielen Dank, dass Sie sich flir STORM entschieden haben!

STORM ist ein intelligenter, elektrisch betriebener Rasenméaher, der auf
LiDAR-SLAM-Navigationstechnologie basiert. Der Maher kann Ihnen automatisch beim
Rasenmahen helfen, ohne dass eine Begrenzungslinie erforderlich ist, indem Sie einfach
eine App installieren und die Funktionen der App flexibel nutzen.

Mit STORM kénnen Sie nicht nur die Rasenpflege individuell gestalten, sondern auch
bequem Uber die App den Betrieb des Mahers fernsteuern und tiberwachen und dabei
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1.1 Allgemeine Sicherheitsregeln

(1) Bevor Sie den Rasenméher benutzen, lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, um die Anweisungen zu verstehen. Bitte bewahren Sie die Anleitung ordnungs-

gemaB auf, um sie spater zu Rate ziehen zu kénnen. Das neueste vollstandige Benutzerhandbuch finden Sie auf www.am-robots.com oder auf www.hookii.com.

(2) Bitte beachten Sie, dass Sie Risiken durch die Befolgung der Anweisungen und Warnungen im Handbuch verringern kdnnen, aber nicht alle Risiken beseitigen kénnen.

Der Bediener oder Benutzer ist fir Unfalle oder Gefahren verantwortlich, die anderen Personen und deren Eigentum entstehen kénnen.
(3) Dieser Rasenmaher ist nicht fur Kinder oder Personen mit schlechter kérperlicher oder geistiger Verfassung geeignet.

(4) Dieser Rasenmaher darf nur zusammen mit den von AM ROBOTS empfohlenen Geréten verwendet werden, und es ist unzuldssig, den Rasenmé&her auf nicht autorisierte
Weise zu betreiben. AM ROBOTS garantiert nicht die Kompatibilitat des Rasenméahers mit anderen drahtlosen Systemen.

(5) Verwenden Sie diesen Rasenméher nicht, wenn sich Kinder oder Tiere im Arbeitsbereich des Mahers befinden.

(6> Vor der Verwendung dieses Rasenmahers auf einem 6ffentlichen Rasen ist es erforderlich, Warnschilder um den Arbeitsbereich des Mahers anzubringen, mit folgendem

Text: Achtung, automatischer Rasenmaher! Halten Sie Abstand zur Maschine und achten Sie auf lhre Kinder.
(7> Beruhren Sie keine gefahrlichen Teile wie die Messerscheibe und die Messer, bevor der Rasenmaher vollstdndig zum Stillstand gekommen ist.

(8) Falls der Rasenméher manuell umgedreht werden muss, muss er ausgeschaltet und auf einer weichen und trockenen Matte oder einem Tuch platziert werden, um
Schaden an Komponenten wie dem LiDAR zu vermeiden. Wir empfehlen, ihn seitlich zu drehen, um Sch&den an der RoboterstoBstange zu vermeiden.

(9 Im Arbeitsbereich dirfen keine Verlangerungskabel oder Kabel verwendet werden, da diese beschadigt werden kdnnen. Wenn das Verlangerungskabel beschadigt wird,

schalten Sie sofort den Strom ab und wenden Sie sich an professionelles Servicepersonal fur einen Ersatz. Berlihren Sie das Kabel nicht.

(10) Der Akku sollte gemé&f3 der im Handbuch empfohlenen Methode korrekt verwendet werden. Es durfen nur Originalakkus verwendet werden, die von AM ROBOTS und
HOOKII empfohlen werden, da wir die Sicherheit von nicht originalen Akkus nicht garantieren kdnnen. UnsachgemaBer Gebrauch kann zu elektrischem Schlag,
Uberhitzung oder dem Austreten von &tzender Flussigkeit aus dem Akku fiihren. Sollte dtzende Flissigkeit mit den Augen oder der Haut in Kontakt kommen, suchen Sie

sofort medizinische Hilfe auf. Der Austausch des Akkus muss, falls erforderlich, gemaB den Anweisungen und VorsichtsmaBnahmen im Handbuch erfolgen.
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a1 Wenn das Gerat im Freien einem Gewitter ausgesetzt ist, wird empfohlen, das Gerat und die Ladestation auszuschalten, um
Schaden am Gerat und Unfélle zu vermeiden.

2> Wie man den Rasenmaher bewegt

1) Dricken Sie die STOP-Taste am Rasenmaher.
2) Heben Sie den Rasenmaher mit beiden Hédnden an der Vorder- und Riickseite an. Heben Sie die vordere StoBstange nicht direkt an.
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1.2 VorsichtsmaBnahmen fiir die Installation

(h Um Brandrisiken zu vermeiden, installieren Sie die Ladestation und das Gerét, einschlieBlich aller anderen Zubehorteile, nicht in
einem Abstand von weniger als 1 Meter von brennbaren Materialien.

2> Um das Risiko von Schaden am Netzadapter und elektrischem Schlag zu verringern, platzieren Sie die Stromversorgung nicht auf
dem Boden oder an Orten, die Wasser ausgesetzt sein kdnnten.

3> Um Schaden am Stromversorgungssystem zu vermeiden und das Risiko eines elektrischen Schlags durch Kondensation zu verrin-
gern, sollte die Stromversorgung gekapselt werden.

@ Um die elektrische Sicherheit zu gewéahrleisten, muss die Ladestation mit Haushaltsstrom anstelle von Industriestrom betrieben
werden.

1.3 VorsichtsmaBnahmen fiir die Nutzung

(1) Wenn der Rasenmaher arbeitet, halten Sie Personen in einem bestimmten Abstand vom Rasenmaher und bringen Sie weder Hande noch Fif3e in
die N&he oder unter den Rasenmaher.

2> Wenn sich jemand im Arbeitsbereich des Rasenméhers aufhélt, schalten Sie den Rasenmaher aus oder stoppen Sie ihn. Es wird empfohlen,
nur zu arbeiten, wenn sich keine Personen oder Tiere in der Nahe befinden.

3> Um Unterbrechungen durch das Eindringen von Wasser in den Rasenméher zu vermeiden, wird empfohlen, den Rasenmaher nicht zu betrei-
ben, wenn die Beregnungsanlage im Arbeitsbereich nicht funktioniert.

) Stellen Sie sicher, dass sich keine Steine, Aste, Werkzeuge oder andere groBe Gegensténde auf dem Rasen befinden, da eine Kollision mit
solchen Objekten die Messer beschadigen und zu Sachschaden fiihren kann.

5> Um Arbeitsunterbrechungen durch einen abnormalen Zustand zu vermeiden, heben oder drehen Sie den Rasenméher nicht, wéhrend er
eingeschaltet ist.

6> Wenn die rote STOP-Taste am Rasenmaher nicht funktioniert, verwenden Sie das Gerat nicht, bis die STOP-Taste wieder normal funktioniert.

(7> Die geeignete Betriebstemperatur fiir den Rasenmaher und die Batterie liegt jeweils bei 0°C-45°C (32°F-113°F). Betreiben Sie das Gerat
niemals in einer Umgebung auBerhalb dieses Bereichs.
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1.4 VorsichtsmaBnahmen fiir die Lagerung

Batterielagerung :

> Die Batterie sollte vorzugsweise bei -20°C bis 45°C (-4°F bis 113°F) gelagert werden und darf nicht in einer Umgebung auBerhalb
dieses Bereichs aufbewahrt werden.

) Die Batterie sollte in Innenrdumen an einem kihlen und trockenen Ort gelagert werden, da eine feuchte Umgebung die Alterung der
Batterie beschleunigt.

Rasenmaherlagerung:
(1 Bevor Sie den Rasenmaher fUr einen langeren Zeitraum wegstellen, sollten Sie das Gerat vollstandig aufladen, um eine Tiefentla-
dung zu vermeiden. Schalten Sie den Rasenmaher aus, entfernen Sie die Batterie und lagern Sie diese getrennt.

2> Wenn der Rasenmaher Uber einen langeren Zeitraum gelagert werden muss, sollte er alle sechs Monate einmal vollstandig aufge-
laden werden.

3> Wahrend der Lagerung sollte der Rasenmaher flach und mit allen vier Radern horizontal auf dem Boden platziert werden.
> Um die Ladestation in Innenrdumen zu lagern, trennen Sie die Stromversorgung und |6sen Sie alle Anschlisse an der Ladestation.

5 Der Rasenméher sollte vorzugsweise bei -20°C bis 60°C (-4°F bis 140°F) gelagert werden und darf nicht in einer Umgebung auBerh-
alb dieses Bereichs aufbewahrt werden.

6> Der Rasenmaher sollte in Innenrdumen an einem kihlen und trockenen Ort gelagert werden, da die Einwirkung von Sonnenlicht
und extremen Temperaturen (einschlieBlich hoher und niedriger Temperaturen) die Alterung der Komponenten beschleunigt und
dauerhafte Schaden an der Batterie verursachen kann. Wahrend der Lagerung sollten die Komponenten des Rasenméhers von
Warmequellen und Chemikalien ferngehalten werden.

(M Um eine optimale Ladeeffizienz zu gewahrleisten und Ladeunterbrechungen nach der Winterlagerung zu vermeiden, ist es
erforderlich, das Gerat auszuschalten und die Ladekontakte am Rasenmaher sowie an der Ladestation mit einem Baumwolltuch
zu reinigen.

4
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1.5 VorsichtsmaBBnahmen fiir den Umgang 1.6 VorsichtsmaBBnahmen fiir den Transport
) Der Umgang mit Batterien muss den Recyclingvorschriften und ) Befolgen Sie alle geltenden nationalen Vorschriften.

i in lhrer Regi hen.
den geltenden Bestimmungen in lhrer Region entsprechen @ Befolgen Sie die besonderen Anforderungen an

2 Die Batterie muss gemaf3 den Betriebsanweisungen in diesem Verpackung und Kennzeichnung fur den gewerbli-
Handbuch ersetzt werden. Lithiumbatterien kdnnen explo- chen Transport, einschlieBlich Transport durch Dritte
dieren oder ein Feuer verursachen, wenn sie zerlegt, kurzges- und Spediteure.

chlossen, Wasser, Feuer oder hohen Temperaturen ausgesetzt
werden. Die Batterie muss vorsichtig behandelt werden, darf
nicht zerlegt, gedffnet oder fir andere Arten von elektrischen
oder mechanischen Geraten verwendet werden. Eine langere
direkte Sonneneinstrahlung sollte vermieden werden.
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2.1 Systemeinfiihrung

Das System umfasst einen Rasenmaher, eine Ladestation und eine App. Basierend auf der LIDAR-SLAM-Technologie ermdglicht der
Rasenmaher eine autonome Navigation und Positionierung ohne Begrenzungslinien innerhalb des Rasens. Der Rasenmaher muss im
Voraus eine Karte erstellen und wéhrend des Betriebs die Echtzeit-Umweltdaten mithilfe von LiDAR vergleichen, um die genaue
Position des Rasenmahers zu berechnen. Die Ladestation dient hauptsachlich dazu, den Rasenméher mit Strom zu versorgen.

Der Rasenmaher muss in Verbindung mit der HOOKII Neomow App verwendet werden, die dabei hilft, Informationen Uber die
Rasenbegrenzung zu erstellen und dem Rasenmaher individuelle Aufgaben flr das eigenstandige Méhen zuzuweisen. Darlber
hinaus kénnen verschiedene Mahparameter eingestellt werden, um die persdnlichen M&hbeddurfnisse der Nutzer zu erfillen.

STORM

Mahflache
Tabuzone
Durchgang
Aufladeweg

Ladestation

© © ©®© 6 ® © ©

Neomow APP
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2.2 Packliste

Ladestation * 1

Ersatzklingen-Set * 2
(10 Schrauben + 10 Klingen)

STORM *1

P ———

\
K/ P

: D —
Garantiekarte * 1 Befestigungsband fiir die Ladestation * 4 Netzadapter * 1

iy 2
Benutzerhandbuch * 1 Schnellstartanleitung * 1 Befestigungsnagel fiir die Ladestation * 12

A=)

Reinigungsset * 1

—

Inbusschlissel * 1
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2.3 STORM-Ubersicht

EIN/AUS-Taste
MAH-Taste HOME-Taste

STOP-Taste

LiDAR Sensor

Regensensor

LOGO-Licht

Omnidirektionales - Vorderradantrieb
Rad

Ladepad

StoBfanger
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Unteransicht Ubersicht der Ladestation

Ladeanschluss

|
\
: Funktionsibersicht
Batteriefach Netzadapter
: Licht der Ladestation
|
{ |
Klinge . Ladestreifen
Schutzabdeckung ‘ ‘
L\ Anti-
P Verstopfungs- ! A
Scheibe | Nagelloch
|
Kammzahne \
|
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2.4 Symbole und Etiketten

Einfiihrung in Rasenmaher-Symbole/Etiketten

A

>

P>

>

WARNUNG: Lesen Sie das Benutzerhand- Lo
buch, bevor Sie den Rasenmaher bedi- 60dB
enen.

WARNUNG: Deaktivieren Sie den Rasen- E
maher, bevor Sie an der Maschine arbeit-

en oder sie anheben. BerlUhren Sie nie-

mals die rotierende Klinge.

WARNUNG: Halten Sie beim Betrieb einen

sicheren Abstand zur Maschine ein. c €
Halten Sie andere Personen vom Ge-

fahrenbereich fern.

WARNUNG: Nicht auf der Maschine fahren. @

Verwenden Sie eine abnehmbare Strom- —
versorgung gemaR der auf dem Typen- ——
schild neben dem Symbol angegebenen

Definition.

Schallleistungspegel, bestimmt durch die
europaische Freiluftlarmrichtlinie.

Es ist nicht gestattet, diesen Rasenmaher als
normalen Haushaltsabfall zu entsorgen. Stel-
len Sie sicher, dass der Rasenméaher geman
den ortlichen gesetzlichen Vorschriften recy-
celt wird.

CE-Konformitatskennzeichen.

Klasse llI

Gleichstrom (DC)

10
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D)

Einfiihrung in die Symbole/Beschriftungen von Ladestationen

“]:E[ﬂ Lesen Sie die Benutzeranweisungen.

1A Ersetzen Sie die Sicherung entsprechend der

Bewertung.

T2A Ersetzen Sie die Sicherung entsprechend der
— g enep

Bewertung.

D Bauweise Klasse II.

Nicht als unsortierten Abfall entsorgen,
E sondern gemaR den ortlichen gesetzlichen
Bestimmungen an separate Sammelstellen

B Wiederverwertung und zum Recycling
senden.

M

Einfiihrung in die Symbole/Beschriftungen von Batterien

L 4]

Li-lon

Li-lon

Die Batterie nicht ins Feuer werfen und nicht
einer Warmequelle aussetzen.

Die Batterie nicht in Wasser eintauchen.

Recyclingzeichen.

Es ist nicht erlaubt, den Batteriepack als
normalen Haushaltsabfall zu entsorgen.
Stellen Sie sicher, dass der Batteriepack gemaf
den ortlichen gesetzlichen Bestimmungen
recycelt wird.
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D)

3.1 Vorbereitung vor der Installation

Rasen-Vorreinigung

(hZeichnen Sie zunachst eine Skizze lhres Hofes und markieren Sie den Standort der Ladestation, den Arbeitsbereich, die Durch-
gange, den Rickweg zur Ladestation und die No-Go-Zone auf der Skizze fur zukinftige Referenz.

12
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@ Entfernen Sie Abfélle vom Rasen, wie Aste, Spielzeug, Kabel, Steine und andere Hindernisse.
3 Fullen Sie die Vertiefungen im Rasen auf und ebnen Sie den Rasen.

> Vor der Verwendung des Rasenmahers sollten Sie den Rasen so trimmen, dass die Hohe des Rasens < 10 cm/4 Zoll.

o
& ® 6 w-

13
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Ungeeignete Arbeitsszenarien:

1 Bereiche im Rasen mit einer Neigung
von mehr als 45 % (24°).

2 Ein Szenario, in dem der Rasen zu
offen ist und keine Merkmale auf-

weist (Definition eines offenen Bere-
ichs: Es gibt keine Merkmale in
einem Bereich mit einem Radius von
25 m, der auf ein LiDAR zentriert ist).

3 Es wird nicht empfohlen, einen M&h-
bereich in einem schmalen Bereich
mit einer Breite von weniger als 1,5
m innerhalb des Rasens festzulegen.

4 Hindernisse mit reflektierenden Ma-
terialien auf dem Rasen, wie Glas
und Spiegel, beeintréachtigen den
Betrieb des LiDAR. Es wird emp-
fohlen, eine Folie auf die reflektier-
ende Oberflache des Hindernisses
anzubringen, das nicht entfernt
werden kann.
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3.2 Installation der Ladestation

Wahlen Sie einen geeigneten Installationsort aus

) Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
bei der Installation an einem Standort
einen freien Raum von 0,5 m auf beiden
Seiten und 2 m vorne bietet. AuBerdem
sollte die Ladestation von einem ebenen
Raum von 15 m rundherum und 2 m
vorne umgeben sein, mit einem
Neigungswinkel von weniger als 5°.
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2 Es ist erforderlich, einen Abstand von 20 cm zwischen der
Ladestation und der Wand einzuhalten, wenn die
Ladestation an der Wand installiert wird.

Installation der Ladestation

(> Platzieren Sie die Ladestation an dem ausgewahlten
Installationsort und verbinden Sie den Stromanschluss der
Ladestation mit dem Kabel des Netzadapters. Wenn es
erforderlich ist, ein Verlangerungskabel zu verwenden,
schlieen Sie den Stromanschluss zuerst an das

2 Stecken Sie den Netzstecker in eine geeignete Steckdose, und

die Betriebsanzeigeleuchte an der Ladestation leuchtet auf.
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3 Befestigen Sie die Ladestation. Die Methode zur Befestigung kann variieren, da STORM an einer Vielzahl von Standorten installiert
werden kann:

1 Installation auf einem Rasen
Verwenden Sie die mitgelieferten Bodenanker, um die Ladestation zu sichern und das Verlangerungskabel zu befestigen.

2) Installation im Innenbereich
Befestigen Sie die
Ladestation auf einem

flachen, sauberen und
festen Untergrund im
Innenbereich mit dem im

Lieferumfang enthaltenen
Klebeband und fixieren Sie
anschlieBend die Kabel.
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VORSICHT:

(1> Nachdem die Ladestation installiert ist, bewegen Sie sie nicht
Uber einen Bereich von 20 cm hinaus.

A

(2> Wenn Sie einen zusatzlichen Schutz an der Ladestation
anbringen missen, beachten Sie, dass die Abdeckung eine
Hoéhe von mehr als 47 cm und eine Breite von mehr als 77 cm
haben sollte.

>47cm

3.3 Laden und Starten von STORM

Wie wird geladen ?

1 Erstes Laden

Der Rasenmaher kann nach langerer Lagerung einen niedrigen Batteriestand haben und sollte vor der ersten Verwendung
vollstandig aufgeladen werden. Der Rasenmaher sollte in die Ladestation gestellt werden, um sicherzustellen, dass das Ladepad
am Rasenmaher guten Kontakt mit dem Ladeband an der Ladestation hat, und die Ladeanzeige an der Ladestation wird
aufleuchten.

18
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2> Automatisches Laden

Nachdem eine Karte in der App erstellt wurde, kehrt der Rasenméaher automatisch zur Ladestation zurick, wenn der Batteriestand
wahrend des Betriebs unter die festgelegte Schwelle fur niedrigen Batteriestand (<20 %) fallt.

Sie kdnnen dem Rasenméher auch eine Ladeaufgabe zuweisen, indem Sie die Tasten HOME+OK am Gerét oder die Ladetaste in der App
drlcken.

WARNUNG:
(1) Laden Sie nicht, wenn der Rasenmaher, die Stromversorgung, die Ladestation oder die Steckdose beschadigt ist.
(2) Laden Sie den Rasenméher nicht, wenn die Temperatur tiber 45 °C (113 °F) oder unter 0 °C (32 °F) liegt.

(3) Der Akku verfiigt liber einen Temperaturschutzmechanismus. Wenn die interne Temperatur des Akkus die zuldssige Grenztemperatur fir
das Laden Uberschreitet, kehrt der Rasenméaher zur Ladestation zurlick und Iadt erst, wenn die Temperatur auf einen sicheren Schwellen-
wert gesunken ist. Uberschreitet die interne Temperatur des Akkus die zuldssige Grenztemperatur fiir die Entladung, stellt der Akku das
Mahen ein und kehrt zur Ladestation zurtick, bis die Temperatur auf einen sicheren Schwellenwert gesunken ist.

(4) Bei abnormalem Geruch oder ungewdhnlichen Gerduschen beenden Sie den Ladevorgang sofort und wenden Sie sich an die Kundendien-
stabteilung.

(5) Halten Sie sich wahrend des Ladevorgangs von brennbaren und explosiven Materialien fern.

STORM einschalten
Dricken und halten Sie die EIN/AUS-Taste am Rasenméaher, um ihn automatisch zu starten. Die HOOKII-Leuchte blinkt wahrend des Startvorgangs

blau und leuchtet nach Abschluss des Starts durchgehend blau. Der Rasenmaher kann danach normal verwendet werden.
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4.1 Die App erhalten

Die App, ein wesentlicher Bestandteil der vollstandigen Nutzung des Rasenmahers, sollte vor der
Verwendung des Rasenmahers installiert werden. Um eine erfolgreiche Installation sicherzustellen,
scannen Sie bitte den QR-Code, um in den App-Markt zu gelangen und die HOOKII Neomow App
herunterzuladen. Registrieren Sie sich und melden Sie sich nach der Installation der App an.

Hinweis:

(1> Wahrend der Nutzung verwendet die App bei Bedarf Bluetooth, GPS-Positionierung und WLAN. Um einen
normalen Betrieb sicherzustellen, wird empfohlen, die Nutzung der oben genannten Funktionen gemaB den
Aufforderungen der App zuzulassen.

2) Das folgende Diagramm der App dient nur zur Veranschaulichung, und die App-Seite wird sich im Zuge der
kontinuierlichen Optimierung der Softwareversion dndern.

4.2 HanUfugen von Geraten 2 Fugen Sie Gerate gemaB den Anweisungen der App Uber

« Offnen Sie die App, fiigen Sie ein Gerat fir das aktuelle Bluetooth hinzu. Halten Sie wéhrend des Hinzufligens von
Konto hinzu und aktivieren Sie Bluetooth sowie die Geréten lhr Telefon so nah wie méglich, um den Rasenmaher
Standortfunktion auf lhrem Telefon. erfolgreich zu suchen und hinzuzuftigen.
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3> Wahlen Sie die Verbindungsmethode. Der Rasenmaher kann auf zwei Arten mit einem Telefon verbunden werden: 4G-Verbindung
und WiFi-Verbindung. Wenn der Rasenméaher verbunden ist, ohne eine WiFi-Verbindung einzurichten, wird standardmafig die
4G-Verbindung aktiviert. Wenn Sie den Rasenmaher tber WiFi verbinden méchten, kdnnen Sie den WiFi-Namen und das Pass-
wort in der App eingeben, um den Rasenmaher mit Ihrem Haushalts-WiFi zu verbinden. Nach Abschluss der Einrichtung greift der
Rasenmaher standardmaBig Uber WiFi auf das Internet zu.

4.3 Kartenerstellung
) Die Karte besteht aus vier Kartenelementen: Mahbereich, Durchgang, No-Go-Zone und Ladestrecke.

2> Der Mahbereich dient dazu, die Grenzen des Arbeitsbereichs des Rasenmahers festzulegen. Der Durchgang wird verwendet, um
zwei Mahbereiche miteinander zu verbinden. Die No-Go-Zone grenzt unzugangliche Bereiche innerhalb des Mahbereichs ab, wie
Hindernisse etwa Baume, feststehende Tische und Stiuhle. Die Ladestrecke wird genutzt, um einen Weg fiir den Rasenmaher zu
markieren, damit er vom Mahbereich zur Ladestation zurlickkehren kann.

21
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WARNUNG:

(1 Um die Genauigkeit und Sicherheit der Kartenerstellung zu gewahrleisten, ist eine Bluetooth-Verbindung wahrend der Erstellung und
Verwaltung der Karte erforderlich. Es wird empfohlen, dass sich der Bediener wahrend des gesamten Prozesses weniger als 6 m vom Gerét
entfernt befindet.

(2) Vor der Kartenerstellung sollten Sie Ihr Telefon und den Rasenmaher im Voraus aufladen, um sicherzustellen, dass beide liber ausreichend
Akkulaufzeit verfugen.

(3) Wahrend der Kartenerstellung sollten Sie eine Bluetooth-Unterbrechung vermeiden, da diese auftreten kann, wenn sich das Telefon oder
die Maschine zu nah an groBen Hindernissen wie Baumen, hohen Wanden, Hausern usw. befindet.

(4> An regnerischen Tagen wird die Kartenerstellung nicht empfohlen, da Regentropfen auf dem LiDAR die Erkennung der Umgebung
beeintrachtigen kénnen.

Erstellung und Begrenzung des Mahbereichs
Der Mahbereich grenzt den tatsachlichen Arbeitsbereich des Rasenméhers ab.
() Wahlen Sie auf der Seite ,Kartenverwaltung® den Mahbereich aus und starten

////// \
_— <
L NS
v ™~
¥ ‘{V‘lg‘&_ ‘ \
M
v v
~ / Mapping Mowing area
\ Mowing area No-Go Zone Passage Recharge-Path
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) Finden Sie einen geeigneten Startpunkt
am Rand des Rasens. Wahrend der
Kartierung sollte der Abstand zwischen
der Person und dem Rasenmaher
weniger als 6 m betragen.

3 Steuern Sie den Rasenmaher aus der Ferne,
gehen Sie entlang der Grenze des
Mahbereichs und legen Sie die Grenzlinie
basierend auf den folgenden Situationen

1 Wenn der Hohenunterschied zwischen den
Bereichen innerhalb und auBerhalb der
Rasenbegrenzung weniger als oder gleich 1
cm betréagt, wird empfohlen, den Rasenméher
leicht Uber die Begrenzung hinaus zu
mandvrieren, um eine saubere Grenze zu
ziehen. Dies erleichtert das vollstdndige
Trimmen entlang der gesamten
Rasenbegrenzung.

23
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2) In Anwesenheit von Hindernissen wie einer

Wand oder einem Zaun, die sich deutlich in der
Hohe vom Rasenlevel unterscheiden, wird
empfohlen, den Rasenmaher mindestens 5 cm
von der Rasenbegrenzung entfernt zu halten,
wahrend die Grenze festgelegt wird. Diese
Vorgehensweise minimiert das Risiko einer
Kollision und potenziellen Schaden am
Rasenméher wahrend der Wendemanover.

3)In Fallen, in denen lhr Rasen tGber dem

Bodenniveau liegt und an der Grenze einen
erheblichen Abhang aufweist, wird empfohlen,
die Grenze in einem Abstand von mehr als 10
cm von der Rasenbegrenzung festzulegen, um
zu verhindern, dass der Rasenmaher Uber die
Grenze fallt.

24
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(4 Steuern Sie den Rasenméher aus der
Ferne zum Startpunkt und beenden Sie die
Kartierung. Wenn Sie mehrere separate
Rasenflachen haben, wiederholen Sie
diesen Schritt.

ACHTUNG:

(1) Wenn Sie den Rasenmaher aus der Ferne an eine
Stelle steuern, an der eine Wendung erforderlich : ‘
ist, halten Sie den Wendewinkel des Rasen- J g
méhers groBer als 90°. : :

(2) Wéahrend der Kartierung eines Mahbereichs : .
sollte die Breite des Mahbereichs liber 1,5 m ’\ _____________
liegen. Es wird nicht empfohlen, einen Mahbere- 5
ich in einem Rasen mit einer Breite unter 1,5 m
festzulegen, da der Rasenméher méglicherweise
nicht reibungslos lauft

25
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Erstellung und Begrenzung von No-Go-Zonen

Beim ZusammenstoB mit einem Hindernis bewegt sich der Rasenmaher angemessen zurlick und &ndert die Richtung, um sich von
den Hindernissen fernzuhalten. Wir empfehlen, eine No-Go-Zone einzurichten, um bestehende Objekte im Mé&hbereich zu schitzen,
die der Rasenmaher nicht berthren soll, wie beispielsweise Baume, Blumenbeete, Rasen-Dekorationen, Schwimmbecken, Sprinkler,
feststehende Tische und Stihle.

4 )

Mapping No-Go zone

Recharge-Path

\ Mowing area No-Go Zone

%

ACHTUNG:

(1 Es wird empfohlen, die Erstellung von No-Go-Zonen vor dem Festlegen des Durchgangs und des Ladestlicks zu priorisieren.

(2> Um den reibungslosen Betrieb des Rasenméahers zu gewahrleisten, wird empfohlen, einen bestimmten Abstand zwischen der No-Go-Zone
und dem Durchgang oder der Ladestrecke einzuhalten. Wenn die Hindernisse nicht entfernt werden kénnen und der Rasenmé&her aufgrund
der Nahe der Hindernisse zum Durchgang oder zur Ladestrecke nicht passieren kann, wird empfohlen, die Ladestrecke oder den Durchgang
neu zu kartieren.

(3) Die No-Go-Zone in der App kann geldscht werden, wenn Sie feste Hindernisse auf dem Rasen entfernen und die No-Go-Zone nicht mehr
bendtigt wird.

(4) Ein Abstand von 5 cm oder mehr muss stets von Hindernissen eingehalten werden, wenn eine No-Go-Zone um diese Hindernisse kartiert
wird.

(5> Wir empfehlen, zwei feste Hindernisse, die weniger als 1 m voneinander entfernt sind, in derselben No-Go-Zone zu markieren. 26
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Erstellung und Begrenzung von Durchgédngen

Wenn in lhrem Garten mindestens zwei separate Mahbereiche erstellt wurden und Sie einen Durchgang fir den Rasenméaher
einrichten mdchten, kdnnen Sie einen Durchgang erstellen.

4 )

L

\ Mowing area No-Go zone

)

(1) Wir sollten einen Durchgang wéhlen, der es dem Rasenméher ermdglicht, reibungslos zu passieren. Beim Erstellen des Durchgangs sollten
wir den Rasenmaher so positionieren, dass er sich so weit wie méglich entlang der Mittellinie des Durchgangs bewegt und Abweichungen
wahrend des spéateren Betriebs vermieden werden.

Rechar gw;,m/

ACHTUNG:

(2) Es sollte flacher und trockener Boden als Durchgang gewahlt werden, damit der Rasenmaher in einem ungehinderten Durchgang mit einer
Mindestbreite von 77 cm reibungslos laufen und wenden kann. Falls entlang der gesamten Strecke ein Hohenunterschied von mehr als 3 cm
besteht, empfehlen wir, einen anderen Durchgang zu wahlen, um zu verhindern, dass der Maher wahrend des Betriebs stecken bleibt.

(3> Der Anfangspunkt des Durchgangs muss sich innerhalb oder an der Grenze von zwei Mahbereichen befinden.
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 Um den reibungslosen Betrieb des Rasenmahers zu gewahrleisten, wird empfohlen, einen bestimmten Abstand zwischen der
No-Go-Zone und dem Durchgang oder dem Ladeweg einzuhalten. Kénnen die Hindernisse nicht entfernt werden und ist es
dem Rasenmaher aufgrund der Nahe der Hindernisse zum Durchgang oder Ladeweg nicht moglich zu passieren, wird
empfohlen, den Ladeweg oder Durchgang neu zu kartieren.

5 Wenn fir denselben Rasen eine separate Maharbeit erforderlich ist, beispielsweise weil Ihr Rasen in zwei Bereiche mit
unterschiedlichen Grasarten unterteilt ist, wird empfohlen, zwei angrenzende Mahbereiche auf demselben Rasen ohne
Durchgangsverbindung zu definieren. Die beiden Mé&hbereiche kdnnen dabei angemessen Uberlappen.
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Erstellung und Begrenzung des Ladewegs

Die Ladestation dieses Rasenmaéhers kann in Innenrdaumen platziert werden, um die Lebensdauer des Rasenmahers und der
Ladestation zu verlangern. Falls der Rasenmaher sich auf3erhalb der Grenze des Mahbereichs befindet, wird empfohlen, einen
Ladeweg zu erstellen, damit der Rasenmaher prazise zur Ladestation zurlickkehren kann.

4 N

Mapping Recharge-Path

\ Mowing area No-Go Zone

(1) Es wird empfohlen, den Ladeweg von dem nachstgelegenen Grenzpunkt des Mahbereichs zur Ladestation zu kartieren. Dies hilft dem
Rasenmabher, effizient zur Ladestation zurickzukehren.

fe Recharge-Path/

ACHTUNG:

2> Der Rasenmaher kann die Ladestation problemlos lber einen ungehinderten Ladeweg mit einer Mindestbreite von 77 cm betreten und
verlassen.

(3> Um den reibungslosen Betrieb des Rasenméhers zu gewahrleisten, wird empfohlen, einen bestimmten Abstand zwischen der No-Go-Zone
und dem Durchgang oder Ladeweg einzuhalten. Kénnen die Hindernisse nicht entfernt werden und ist es dem Rasenmé&her aufgrund der
N&he der Hindernisse zum Durchgang oder Ladeweg nicht méglich zu passieren, wird empfohlen, den Ladeweg oder Durchgang neu zu
kartieren.
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(4) Beim Kartieren eines Ladewegs sollte darauf geachtet werden, dass der Rasenmaher die -

Ladestation moéglichst aus einer Entfernung von 1 Meter frontal anfahrt.

30
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D)

Riickgangig machen

Falls der Rasenmaher bei der Fernsteuerung wahrend der
Erstellung eines Bereichs einen falschen Weg einschlagt, wird
empfohlen, den Weg mithilfe der Ruckgangig-Funktion zu
|6schen, um den falschen Abschnitt zu entfernen und erneut
zu kartieren.

%

4 N

77N 77N
( O ) (O )
N N
- J
ACHTUNG:

(1) Die Kartenmodifikation ist nur fur kleine Grenzédnderungen
anwendbar. Falls eine gréBere Grenzanderung erforderlich ist,
wird empfohlen, den Bereich erneut zu erstellen.

(2) Der Abstand zwischen dem Startpunkt und dem Endpunkt des
modifizierten Liniensegments sollte groBer als 1 Meter sein.

31

Kartenmodifikation

Falls Sie eine kleine Grenzanderung in einer neu erstellten
Region vornehmen mochten, z. B. die VergroBerung des
Bereichs lhres Rasens oder der No-Go-Zone, wird
empfohlen, die Grenze der Region durch Kartenmodifikation
anzupassen.

4 )
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4.4 Tagliches Mahen

Dieser Abschnitt erldutert hauptsachlich, wie der Rasenméaher automatisch méht und wie man ihn bedient, beispielsweise das
Starten und Pausieren des Mahvorgangs, die Rickkehr zur Ladestation und das Beheben von UnregelmaBigkeiten.

ACHTUNG:
(1 Um automatisches Mahen durchzufiihren, erstellen Sie im Voraus eine Mahkarte in der App.

(2> Um das Mahen zu einer geplanten Zeit durchzufiihren, erstellen Sie eine geplante Aufgabe fiir den Rasenméher in der App.

Einfiihrung in den Mahweg

Nach Abschluss der Kartierung plant der Rasenmaher automatisch den effizientesten Méhweg und beginnt, effizient entlang des gut
geplanten Weges zu mahen. Nachdem der Rasenmaher das Gras innerhalb des Rasens gemaht hat, beginnt er, entlang der Grenze
des Mahbereichs zu mahen, und kehrt nach Abschluss der Arbeiten in allen Mahbereichen zur Ladestation zuriick.

=

ACHTUNG:

(1> Der Rasenmaher mit niedrigem Akkustand stoppt das Mahen und kehrt automatisch zur Ladestation zurlick, um sich aufzuladen. Nach
vollstdndigem Aufladen kehrt er automatisch zur vorherigen Position zurlick, um das Mahen fortzusetzen.

(2) Sie kdnnen den Mahfortschritt in Echtzeit in der App ansehen.
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Mahen starten

- (1 Klicken Sie auf die Schaltflache @ Dricken Sie auf der Tastenplatte des  ®Wenn ein Mahzeitplan im
3 Start* in der App ‘ Rasenméhers der Reihe nach die Tasten Voraus festgelegt wird, méaht
’ ' ,Médhen® und ,0K" der Rasenmaher zum geplanten

. Zeitpunkt.

33
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Mahen pausieren

Drlcken Sie die rote Taste ,STOP“ auf der Tastenplatte des Rasenmahers oder klicken Sie auf die
Schaltflache ,Pause” in der App.

ACHTUNG:

(1 Es sind die folgenden Schritte erforderlich, wenn Sie versuchen, das Mdhen unmittelbar nach dem Driicken der STOP-Taste am Rasenmaher zu
starten:

1) Driicken Sie kurz die Taste ,OK“, um den Notstopp-Zustand zu deaktivieren;
2) Klicken Sie auf die Schaltflache ,Start” in der App oder driicken Sie der Reihe nach die Tasten ,M3hen” und ,OK“ am Rasenméher.

(2) Es sind die folgenden Schritte erforderlich, wenn Sie versuchen, den Rasenmaher unmittelbar nach dem Driicken der STOP-Taste zur
Ladestation zurlickzubringen:

1) Driicken Sie kurz die Taste ,OK®, um den Notstopp-Zustand zu deaktivieren;

2) Klicken Sie auf die Schaltflache ,Home" in der App oder driicken Sie der Reihe nach die Tasten ,HOME® und ,,0K“ am Rasenméher. 34
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Fortsetzen des Madhens

Drucken Sie der Reihe nach die Tasten ,Mahen” und ,OK" auf der Tastenplatte des Rasenmahers oder klicken Sie auf die
Schaltflache ,Start” in der App.

35
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Riickkehr zur Ladestation

Dricken Sie der Reihe nach die Tasten ,HOME® und ,0K" auf der Tastenplatte des Rasenméahers oder klicken Sie auf die
Schaltflache ,Home" in der App.

36
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Abnormalzustand aufheben

Wenn Ereignisse festgestellt werden, die die Sicherheit oder das Mdhen beeintrachtigen kdnnten, befindet sich der Rasenméher in
einem abnormalen Zustand, der durch ein rotes LOGO-Licht angezeigt wird. Sie missen sich dann in der App anmelden, um die
aufgetretenen UnregelmaBigkeiten am Rasenmaher zu Uberprifen. Fir UnregelmaBigkeiten, die manuell behoben werden konnen,
gehen Sie wie folgt vor: Driicken Sie kurz die Taste ,0K®, um den abnormalen Zustand zu deaktivieren. Die Kontrollleuchte wird nicht
mehr rot, sobald die UnregelméaBigkeit behoben ist.

O
: 3 ®
e S -
XXXXXXXX : 3
@)

ACHTUNG:

Zusatzlich zu den Wiederherstellungsmethoden, die in der App flir abnormale Ereignisse angegeben sind und die Sie selbst manuell beheben
kénnen, werden lhnen die Kontrollleuchten auf der Tastenplatte ebenfalls helfen, Anomalien zu beheben.
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4.5 Andere Funktionen

Zusétzlich zu den in den vorherigen Kapiteln erwéhnten App-Funktionen, wie das Hinzufligen des Rasenméhers, die Kartierung
sowie das Anzeigen und Steuern des Maherbetriebs, konnen Sie auBerdem:

(H Anzeige und Anderung der Arbeitseinstellungen des Rasenmahers (Kartenverwaltung, geplante Aufgaben, Einstellungen der
Mahparameter usw.)

2 Aktivieren Sie die visuelle Hinderniserkennungsfunktion, damit der Rasenméaher Hindernisse wahrend des automatischen Mahens
visuell erkennen und umgehen kann.

3 Aktivieren Sie die Funktion flr das Patch-Mahen, damit der Rasenméaher in den Bereichen, in denen die Hinderniserkennungs-
funktion wahrend des automatischen Mahvorgangs aktiviert ist, das Patch-Mahen aufzeichnen und durchfihren kann.

« Vervollstandigen Sie die Konfiguration, ob der Rasenméher an Regentagen Gras mahen soll.
5> Den verlorenen Rasenméaher finden.

6> Verwalten Sie die Berechtigungen in Bezug auf den Rasenmaher.

> Anzeige und Aktualisierung der Firmware des Rasenmahers.

8 Werkseinstellungen flir den Rasenmaher wiederherstellen.
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D)

Kartenverwaltung

Um méglichen zukiinftigen Anderungen am Rasen lhres
Gartens gerecht zu werden, stellen wir die Funktion zur
Kartenverwaltung zur Verfiigung. Neben der Erstellung einer
neuen Karte konnen Sie auch Bereiche auf einer erstellten
Karte hinzuftiigen, andern und I6schen.

IR Map Mangement

39

Geplante Aufgabe

Sie kdnnen eine geplante Aufgabe flr den Rasenmaher fes-
tlegen, und der Rasenmaher méht automatisch gemaf dem
festgelegten Zeitplan.
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Einstellungen der Mahparameter Visuelle Hinderniserkennung

Um sicherzustellen, dass Sie den Méahvorgang des Rasen- Um eine prazise Hindernisvermeidung zu gewahrleisten, damit
méahers flexibel anpassen kdnnen, kdnnen Sie in der App der Rasenméaher niedrige Hindernisse vor sich wahrend des
méahbezogene Parameter wie Mahhohe, Mahwinkel, vorein- automatischen Mahens genau erkennen kann, haben wir den
gestellten Mahmodus usw. festlegen. Schalter fir die visuelle Hinderniserkennung aktiviert. Dieser

kann je nach Bedarf ein- oder ausgeschaltet werden. Es wird
empfohlen, die visuelle Hinderniserkennung nachts nicht zu
aktivieren, da dies zu einer schlechten visuellen Erkennung
flhren konnte.

Mowing Setting
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D)

Patch-Méhen

Um Mahfehler zu reduzieren und die Mahflache wahrend des
Mahvorgangs zu vergroéBern, stellen wir die Funktion fir das
Patch-Mahen zur Verfigung. Falls der Maher aufgrund der
Hindernisvermeidung den Rasen nicht mahen kann, kehrt der
Rasenmaher automatisch in den ausgelassenen Bereich
zurlck, nachdem er einen bestimmten Bereich gemaht hat,
sofern die Funktion fur das Patch-Mahen aktiviert ist.

< Mowing Setting

Eun-—-‘

41

Gerat finden

Sie kdnnen den Rasenmaher mit dieser Funktion finden, wenn
er verloren gegangen ist.

[ - -
E

ACHTUNG:

StandardmaBig ist die GPS-Funktion fiir den Rasenméaher deaktiv-
iert. Die Erfassung von GPS-Positionsdaten wird nur aktiviert, wenn
Sie diese Funktion manuell einschalten, um ein Gerat zu finden. Dies
stellt sicher, dass Sie eine sorgenfreie Nutzung genieBen kdnnen,
da die Positionsdaten des Rasenmdhers normalerweise nicht
offengelegt werden.
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Arbeiten an Regentagen

An Regentagen beurteilt der Rasenméaher mithilfe eines Regen-
sensors, ob er entsprechend lhrer Einstellungen in der App mit
dem Mahen fortfahrt. Standardmafig arbeitet der Rasenmaéher
an Regentagen nicht und kehrt zur Ladestation zurick. Der
Rasenméaher setzt das Mahen jedoch im nachsten geplanten
Zeitraum fort oder wenn der Benutzer den Mahvorgang manu-
ell auslost.

ACHTUNG:

Es wird empfohlen, die Standardeinstellung beizubehalten, also "Kein
Mé&hen an Regentagen”, da das Madhen an Regentagen es schwierig
macht, das an der Messerscheibe oder den Reifen haftende Gras und
den Boden zu entfernen, was dazu fiihren kann, dass der Rasenmaher
rutscht. Betreiben Sie den Rasenmaher nicht bei extremen Wetter-
bedingungen wie Gewittern.

" N

€ Mowing Setting

Mowing on rainy days Bl
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Geratefreigabe

Um Ihren Rasenmaher vor unbefugter Nutzung zu schiitzen und die Sicherheit Ihres Eigentums zu gewahrleisten, haben wir eine
Berechtigungsfunktion fiir den Rasenméher entwickelt.

() Das Konto des zunachst gekoppelten Gerats ist der Administrator des Rasenmahers. Dieser kann die Nutzungserlaubnis des
Gerats mit anderen Konten teilen, zum Beispiel mit Ihren Familienmitgliedern.

2> Andere Benutzer ohne geteilte Nutzungserlaubnis konnen keine Verbindung zum Rasenmaher herstellen und die Vorgange
nicht einsehen.

3> Der Administrator kann die derzeit geteilten Berechtigungen verwalten.

Device sharing
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D)

Firmware Version

Wir werden die Funktionen und Firmware von STORM weiterhin
aktualisieren. Um ein besseres Nutzungserlebnis der Funktionen
zu gewahrleisten, empfehlen wir, regelméaBig in der App nach
Firmware-Updates zu suchen. Wir werden Sie auch tber neue
Firmware-Updates in der App informieren.

2\ Firmwarae Version

ACHTUNG:

(1) Die folgenden Bedingungen missen vor dem Firmware-Update erfiillt sein:
1) Der Rasenméaher befindet sich an einem Ort mit guter WLAN-Netzw-
erkverbindung und halt eine stabile Netzwerkverbindung aufrecht.
2) Der Rasenmiaher hat ausreichend Akkulaufzeit.
(2) Die LOGO-Leuchte am Rasenmaher blinkt wahrend des Updates weiB,
und Sie kénnen den Fortschritt des Updates in der App tiberprifen.

Schalten Sie wahrend des Upgrades nicht aus.

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Um lhnen zu helfen, die Einstellungen und Daten des Geréts auf
den Standardzustand zurlckzusetzen, bieten wir die Funktion
des Zurlcksetzens auf die Werkseinstellungen an.

< Settings

Vf Restore Factory

ACHTUNG:

(1) Das Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen |6scht Daten wie Karten,
Méahparameter und geplante Aufgaben, mit Ausnahme von berechti-
gungsbezogenen Daten. Der Administrator und andere freigegebene
Benutzer kénnen das Geréat weiterhin binden.

(2) Das Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen muss an der Ladestation
durchgefiihrt werden. Vor dem Vorgang bringen Sie Ihren Rasenméher zur
Ladestation.

(3) Nur der Administrator hat die Befugnis, die Werkseinstellungen wieder-
herzustellen. Lt
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4.6 Hindernisvermeidung

STORM-Hindernisvermeidungssystem, bestehend aus drei Teilen: Hindernisvermeidung durch LiDAR, Hindernisvermeidung durch
visuelle Erkennung und Kollisionsvermeidung durch StoRfanger, deckt einen Erkennungsbereich in mehreren Richtungen und
groBem Winkel ab und kann verninftige und effiziente Hindernisvermeidungsstrategien entwickeln, um Ihr Eigentum und lhre
personliche Sicherheit zu schitzen.

@ Beim Erkennen eines Hindernisses vor sich wahrend des Betriebs im Mé&hbereich wird der Rasenméher das Hindernis auf einem
Weg um mindestens 10 cm umgehen und dann zur urspringlichen Mahspur zuriickkehren, um weiterzuarbeiten..

@ Wenn der Rasenmaher aufgrund von ST I
Hindernissen den Durchgang oder den
Ladepfad nicht passieren kann, bleibt er an ‘ ’ .
Ort und Stelle und wartet, bis die Hindernisse
entfernt werden, bevor er sich bewegt oder
je nach tatsachlicher Situation weiter in der
hindernisfreien Zone arbeitet.

ACHTUNG:

Beim Arbeiten in der Nacht schalten Sie den
visuellen Hindernisvermeidungsschalter des
Rasenmaéhers aus, da sonst visuelle Erkennungsfe-
hler auftreten kénnen, die den normalen Betrieb
beeintrachtigen.
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5.1 Beleuchtungsfiihrung

HOOKII LOGO Licht

A AKUSTO-OPTISCHE FUHRUNG \N

Blaulichtatmung

Starten

Blaulicht immer an

Normaler Betriebszustand oder Schlafzustand

Griinlichtatmung

Der Rasenmaher wird an der Ladestation geladen, aber nicht vollstandig aufgeladen

Grinlicht immer an

Der Rasenmaher ist vollstandig aufgeladen an der Ladestation

Rotes Licht immer an

Ein anormales Ereignis ist mit dem Rasenmaher aufgetreten

WeiBlichtatmung

Der Rasenméaher wird aktualisiert

WeiBlicht immer an

Der Rasenmaher wird heruntergefahren

46
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Beleuchtung fiir das Tastenfeld

OK-Anzeigenleuchte blinkt griin

Wenn Sie die Mow-Taste driicken, aber nicht die OK-Taste
Oder driicken Sie die HOME-Taste, aber nicht die OK-Taste

Oder wenn ein anormales Ereignis auftritt, das Sie selbst
am Rasenmaher beheben kdnnen

47
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Beleuchtung fiir die Ladestation

Aus Die Ladestation ist neutral
Anzeigeleuchte fiir o Die Ladestation ist unter Strom, aber der
Blaulicht immer an Rasenmaher wird nicht an der Station geladen

die Ladestation

o Die Ladestation ist unter Strom und der
Granlicht immer an Rasenmaher wird an der Station geladen

5.2 Ton-Erinnerung

Der Rasenmaher gibt eine akustische Erinnerung aus, falls sich der Zustand &ndert, und der Rasenmaher kann bei anhaltender akus-
tischer Erinnerung Abnormalitaten aufweisen. Sie sollten sich in der App anmelden, um spezifische Informationen zu Abnormalitaten
und deren Behandlungsmethoden einzusehen. 48
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6.1 Haufigkeit der Wartung

) Der Rasenméaher muss vor Wartungsarbeiten heruntergefahren und ausgeschaltet werden.

2 Die regelmaBige Reinigung des Rasenmahers und der Austausch abgenutzter Teile sind notwendig, um die Leistung des
Rasenmahers zu gewahrleisten und seine Lebensdauer zu verlangern. Alle Reinigungs- und Austauschvorgdnge mussen den
Wartungsempfehlungen von AM ROBOTS und HOOKII folgen.

3 Die Glatte der Messerscheibe sowie der Schadensgrad und die Lebensdauer der Messer variieren stark unter unterschiedlichen
Bedingungen, beispielsweise abhangig von der Grasart und der Jahreszeit, der Bodenharte und unerwarteten Kollisionen mit
anderen Objekten auf dem Rasen. Es wird empfohlen, die Messerscheibe einmal pro Woche zu Gberprifen und zu reinigen, da
stumpfe Messer eine zu geringe Mahleistung haben, um das Gras vollstandig zu schneiden.

4 Es wird empfohlen, einmal pro Woche Komponenten wie Messer, Messerscheibe, Rader, LiDAR, Kamera und Regensensor zu
Uberprifen und zu reinigen. (Die Reinigungsfrequenz sollte an Regentagen oder bei schlammigem Boden erhoht werden.).

5> Um Arbeitsstorungen durch das LiDAR zu vermeiden, wird bei feuchtem Wetter empfohlen, das LiDAR morgens vor dem téglichen
Mahen auf Nebel und Flecken zu tUberprifen.

49
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6.2 Reinigung des Rasenmahers

(1) Der Rasenmaher muss vor allen Wartungsarbeiten, bei denen der Maher angehoben und umgedreht werden muss, ausgeschaltet werden.

(2> Um Schaden an elektronischen Komponenten zu vermeiden, sollten der Rasenmaher und die Ladestation nicht direkt mit einem Hochdruckreiniger gewaschen
werden.

(3) Gehause des Méahers: Reinigen Sie die AuBenseite des Rasenmahers grindlich mit einer weichen Birste oder einem Tuch. Alkohol, Benzin, Aceton oder
andere korrosive/volatile Losungsmittel dirfen nicht zur Reinigung verwendet werden, da diese Substanzen das Erscheinungsbild und die innere Struk-
tur des Rasenmahers beschadigen kénnen.

(4) Ladestation: Eine regelmaBige Inspektion der Ladestation sowie die Entfernung von Schmutz und Erde sind fur ein ordnungsgemaBes Andocken
erforderlich. Alle Verlangerungskabel der Ladestation und die Verbindungskomponenten der Stromversorgung diirfen nicht blockiert sein. Die Ladesta-
tion muss vor der Entfernung von Schmutz oder anderen Gegenstanden an der Ladestation ausgeschaltet werden.

(5) Chassis und Messerscheibe: Das verschmutzte Chassis und die Messerscheibe kdnnen wie folgt gereinigt werden:
1) Driicken und halten Sie die EIN/AUS-Taste, bis das LOGO-Licht erlischt und der Rasenmaher heruntergefahren wird.

2) Sie kdnnen das Chassis sehen, nachdem Sie den Rasenmé&her auf eine Seite gekippt haben. Legen Sie den Maher vor dem Kippen auf ein weiches
Polster.

3) Waschen Sie die Messerscheibe und das Chassis mit einem Wasserschlauch oder bursten Sie sie mit einer weichen Birste ab.
4) Uberpriifen Sie die Messerscheibe auf freie Rotation und die Messer auf freie Bewegung an der Messerwelle sowie auf offensichtliche Schaden.

(6) Rader: Grasreste und Erde an den Radern beeintréchtigen die Steigleistung des Rasenmahers. Der Boden, das Gras oder andere Objekte, die sich in der
Mitte verfangen, sollten entfernt werden, um eine feste Traktion zu gewahrleisten.

(7> LiDAR, Kamera und Regensensor sollten wie folgt gereinigt werden:

1) Driicken und halten Sie die EIN/AUS-Taste, bis das LOGO-Licht erlischt und der Rasenméher heruntergefahren wird.

2)Wischen Sie vorsichtig die freiliegenden Teile des Sensors oder die Linsenoberflache der Kamera mit einem feuchten Tuch oder Papiertuch ab, bis die
Sensoroberflache frei von Staub oder anderem Schmutz ist.

3) Nach der Reinigung trocknen Sie den Sensor und die Kamera ab, um Wasserflecken zu entfernen.
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6.3 Ersatz von Verbrauchsmaterialien

Austausch des Messers

Um Sicherheit und eine bessere Mahleistung zu gewahrleisten, wird empfohlen, die Messer und
Schrauben alle 3-6 Wochen auszutauschen. Alle finf Messer und ihre Schrauben sollten gleich-
zeitig ersetzt werden.

ACHTUNG:
(1 Tragen Sie dicke Handschuhe, wenn Sie die Messer inspizieren oder reparieren.

(2) Ersetzen Sie die Messer und Schrauben ausschlieBlich durch die von AM ROBOTS und HOOKII empfohlenen, um Sicherheitsunfalle durch
Inkompatibilitdt zu vermeiden. Personen, die aufgrund der Verwendung inkompatibler Messer in Sicherheitsunfalle verwickelt sind, missen
die Konsequenzen selbst tragen.

(3> Verwenden Sie keine Schrauben erneut, da alternde Schrauben schwere Sicherheitsunfille verursachen kénnen.

4) Es wird empfohlen, die Messer nicht mit elektrischen Werkzeugen wie elektrischen Schraubendrehern auszutauschen, da die Rotation der
Messer zu Handverletzungen fiihren kann.
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Methode zum Austausch der Messer
(1) Dricken und halten Sie die EIN/AUS-Taste, bis das LOGO-Licht erlischt und der Rasenmaher heruntergefahren wird.
@ Kippen Sie den Rasenmaher um und platzieren Sie ihn auf einer weichen und sauberen Oberflache, um Kratzer zu vermeiden.

3 Losen Sie die funf Schrauben mit einem Kreuzschlitzschraubendreher.

) Entfernen Sie die Schrauben und Messer.
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(6) Nach dem Festziehen der Schrauben Uberprifen Sie, ob sich das Messer flexibel vor- und zurtickbewegen lasst.
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Austausch der Batterie

«» Dricken und halten Sie die EIN/AUS-Taste, bis das LOGO-Licht erlischt und der Rasenmaher heruntergefahren wird.

2 Kippen Sie den Rasenmaher um und platzieren Sie ihn auf einer weichen und sauberen Oberflache, um Kratzer zu
vermeiden.

(3 Losen Sie die 6 Schrauben am Batteriefach mit einem Kreuzschlitzschraubendreher.

10008 68 5006

N

54



A WARTUNG ___\\ o2

@Trennen Sie den Anschluss. -

®Entfernen Sie den Akkupack und ersetzen Sie ihn durch
einen neuen.

©Stecken Sie den Stecker ein und ziehen Sie alle Schrauben
fest.

O o
(0] o
O

ACHTUNG:

(1) Ersetzen Sie die Batterien ausschlieBlich durch die von AM ROBOTS und HOOKII empfohlenen, um Sicherheitsunfélle durch Unvertréaglich-
keiten zu vermeiden. Personen, die aufgrund der Verwendung inkompatibler Batterien in Sicherheitsunféalle verwickelt sind, miissen die
Konsequenzen selbst tragen.

(2) Es wird empfohlen, das Batteriefach nicht hdufig zu 6ffnen, sondern nur, wenn Sie die Batterie ersetzen missen.

(3) Die Lebensdauer der Batterie hdngt von der Haufigkeit der Nutzung und der gesamten Arbeitszeit des Rasenméhers ab. Die Batterie sollte
ersetzt werden, wenn die Laufzeit deutlich kiirzer als gewéhnlich ist oder der Rasen bei vollstdndig aufgeladener Batterie nicht ordnungs-
gemanB geschnitten wird.

(4) Warnung: Es muss der Original-Akkupack oder ein Akkupack desselben Modells verwendet werden, wie von AM ROBOTS und HOOKIl angege-
ben. Jeder Rasenmaher enthalt einen Akkupack.

(5) Zerlegen oder durchstechen Sie das Batteriegehduse nicht. Halten Sie die Batterie von Metallgegenstanden fern, um Kurzschliisse zu
vermeiden, und bewahren Sie sie von Feuer, Hitze und direktem Sonnenlicht fern.

(6) Der Akkupack enthalt Elektrolyte. Wenn das ausgetretene Elektrolyt mit lhrer Haut in Kontakt kommt, waschen Sie es sofort mit Seife und
Wasser ab; bei Augenkontakt, der Beschwerden verursacht, suchen Sie medizinische Hilfe auf.
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Name STORM 2000 STORM 4000 STORM 6000
Marke AM ROBOTS / HOOKII
X-3EB10 X-1EB10 X-2EB10
Grundlegende - Modell X-3NB10 X-INB10 X-2NB10
Informationen
X-3AB10 X-1AB10 X-2AB10
Maher Abmessungen 726.6%507.6*336mm
Mé&her Gewicht 18.7kg
Abmessungen der
520.3*513.5*388.2mm
Ladestation
Ladestation Gewicht 2.65kg
Verpackung Gewicht 28.6kg 29kg
Materialien Materialien: Kunststoff und Aluminiumlegierung
Arbeitskapazitat 2000 4000m 60000¢
Mahparameter Typische Mahzeit pro 120min 120min 180min
vollstéandiger Ladung

56



JA SPEZIFIKATIONEN \

D)

Mahparameter

Name STORM 2000 STORM 4000 STORM 6000
Flachenkapazitit pro Stunde | 300m/h

Schnittbreite 28cm (11Zoll.)

Schnitthéhe 30mm-85mm(1.2Zoll.-3.3Zoll.)

Ladezeit 180min 180min 180min (Schnellladung)

Navigationsmodus

Lidar-SLAM+Kamera

Arbeitsbedingungen

Arbeitstemperatur

0-45°C, 10-35°C (50-95°F) Empfohlen

Lagertemperatur

-20-60°C , 0-25°C Empfohlen

Ladetemperatur

0-45°C , 10-35°C Empfohlen

Entladungstemperatur

-20-60°C, -10-55°C Empfohlen

IP-Schutzart

Mahergeh&use und Ladestation IPX5;

Maximale Steigung

24°(45%)

Konnektivitat

Bluetooth®

Frequenzbereich

2402.0-2480 MHz

WiFi-Frequenzbereich

2.4G WiFi | 5G WiFi
IEEE Standards: IEEE 802.11a/b/g/n/ac
Betriebsfrequenzen: 2.4~2.4835GHz and 5.15~5.85GHz
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Name STORM 2000 STORM 4000 STORM 6000
Amerika:
Konnektivitat LTE FDD: B2/4/5/12/13/17/66
Zelluldres Netz Europa:
LTE FDD: B1/3/5/7/8/20/28
LTE TDD: B38/40/41
Nenndrehzahl 4000/min
Antriebsmotor
Motortyp Blrstenloser Motor
Nenndrehzahl 2200/min
Klingenmotor
Motortyp Birstenloser Motor
Batterietyp Lithium-lonen-Batterie
Systemspannung 18vDC
Batteriepack Nominalkapazitat/Energie = 13Ah/234Wh 13Ah/234Wh 17.5Ah/315Wh
Batteriemanagement- Uberhitzung, Kurzschluss, Uberstrom,
system (BMS) Uberspannungs- und Uberladeschutz
Eingangsspannung 100-240 VAC, 50~60Hz
Stromversorgung
Ausgangsspannung/-strom| 21.5VDC/5A 21.5VDC/5A 21.5VDC/8A
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Eingangsspannung/-strom 21.5VDC/5A 21.5VDC/5A 21.5VDC/8A
Ladestation
Ausgangsspannung/-strom 21.5VDC/5A 21.5VDC/5A 21.5VDC/8A
Gerauschemissionen 60 dB(A), K=3dB(A)
Andere Vorderrad Gummireifen mit birstenlosem Motor
Hinterrad Omnidirektionales Rad mit integriertem Hall-Sensor
Lidar,
Kamera,
IMU Sensor,
Andere Sensoren Klingen-Halt-Sensor,
Bodenwellen-Sensor,
Rad-Halt-Sensor,
Regensensor
Hinweis:

(1 Die oben genannten Parameterdaten basieren auf Laborbedingungen und dienen nur als Referenz.

(2> AM ROBOTS und HOOKII behalten sich das Recht vor, Anderungen ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen.
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Fehlerbehebung

D)

Eine schnelle Suchtabelle fir haufige Probleme mit dem Rasenmaher wird unten dargestellt, die Ihnen helfen kann, Probleme zu identifizieren. Falls
Probleme mit dem Rasenmaher auftreten, Uberprifen Sie die Informationen in der Tabelle und versuchen Sie, sie selbst zu l6sen. Sollten die
Probleme weiterhin bestehen, wenden Sie sich an das Kundendienstteam von AM ROBOTS unter info@am-robots.com.

Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Der Rasenméaher
startet nicht

Niedriger Batteriestand

Laden Sie den Rasenméher auf der Ladestation vollstan-
dig auf und starten Sie ihn anschlieBend neu

Der Rasenmaher wird
nicht auf der Lades-
tation geladen oder
schaltet sich automa-
tisch ab

(1) Die Ladestation ist nicht ordnungsgeman
mit der Stromversorgung verbunden.

(2) Die Flecken an der Ladeflache des
Rasenmahers, die mit der Ladestation
verbunden sind, fihren zu einem schlecht-
en Kontakt.

() Zu hohe oder zu niedrige Batterietem-
peraturen fihren zu einem Batterieschutz.

@ Uberentladung der Batterie.

(1) Verbinden Sie die Ladestation mit der Stromversorgung.
@ Uberpriifen Sie auf Schmutz und reinigen Sie die Ladeflache.

) Versuchen Sie erneut zu laden, wenn der Rasenméaher wieder
eine normale Temperatur erreicht hat.

(4) Wenden Sie sich an das Kundendienstteam von AM ROBOTS.

Die WLAN-Verbind-
ung fur den Rasen-
maher schlagt fehl

(1) Der Rasenmaher ist zu weit vom Router
entfernt.

(2) Das vom Rasenmaher unterstitzte
WLAN-Frequenzband stimmt nicht mit
dem des Routers Uberein.

(1) Halten Sie den Rasenmaéher in der Nahe des Routers.

@ Uberpriifen Sie die WLAN-Frequenzbandparameter, die vom
Rasenméher unterstiitzt werden, und passen Sie das
Router-Frequenzband entsprechend an.
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Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Abnormales 4G-
Netzwerk fiir den
Rasenmaher

(1) Der Ort, an dem sich der Rasenmaher befindet,
hat ein schwaches 4G-Netzwerksignal.

(2) Der 4G-Datentarif hat einen Uberfélligen Betrag.

(1) Halten Sie den Rasenmaher in einem Bereich mit gutem
4G-Netzwerksignal.

(2)Laden Sie den Datentarif auf.

Ich kann diesen
Rasenmaéher nicht

Sie sind kein Administrator, und der
Administrator teilt die Nutzungsberechti-
gung nicht mit Ihnen.

Wenden Sie sich an den Administrator, um die Nutzungs-
berechtigungen zu teilen.

Meine App kann
keine Verbindung
zum Rasenmaher
herstellen

(1) Der Rasenméher ist ausgeschaltet.

(2) Der Rasenmaher zeigt eine Netzwer-
kanomalie an.

(1) Starten Sie den Rasenméaher und verbinden Sie ihn erneut.

@ Uberpriifen Sie die Netzwerkverbindung des Rasenmahers, z.
B. ob der 4G-Datentarif Uberfallig ist und ob das verbundene
WLAN normal funktioniert.
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Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Der Rasenmaher, der
tiber die App
ferngesteuert wird,
reagiert wahrend der
Kartierung nicht.

(1) Eine zu groBe Entfernung vom Rasen-
maher flhrt zu einem instabilen
Bluetooth-Signal.

(2) Es gibt groBe und hohe Hindernisse
zwischen ihnen wahrend des Kartierung-

(1) Bleiben Sie so nah wie moglich am Rasenmaher, idealerweise
innerhalb von 6 Metern.

(2 Um Bluetooth-Verbindungsabbriche wahrend der Kartierung
zu vermeiden, halten Sie das Telefon und den Rasenméher von
groBen Hindernissen wie Baumen, hohen Wanden, Hausern
usw. fern.

Der Rasenmaher kann
nicht normal zur
Ladestation zuriick-
kehren oder diese
verlassen.

(1) Die eingesetzte Ladestation und der
erstellte Ladepfad entsprechen nicht den
Vorschriften.

(2) Es gibt Hindernisse auf der Ladestation
oder dem Ladepfad.

3) Die Not-Aus-Taste ist gedrickt, was
dazu fuhrt, dass der Rasenmaher nicht
automatisch aufgeladen werden kann.

(4) Jemand steht vor der Ladestation,
wahrend der Rasenmaher sie verlasst.

(6) Der Rasenmaher ist nicht richtig
positioniert.

(1) Die Ladestation sollte mit einem freien Raum von 0,5 m auf
der linken und rechten Seite sowie 2 m vorne aufgestellt
werden. Der Ladepfad sollte eine Mindestbreite von 77 cm
haben. Andernfalls sollten der Standort des Ladepfads und
der Ladestation geandert werden.

(2) Uberprifen Sie auf Hindernisse in der Nahe der Ladestation
und des Ladepfads und entfernen Sie diese gegebenenfalls.

(3) Losen Sie den Not-Aus-Zustand.

(4) Es sollten keine Hindernisse oder Personen vor dem Rasen-
maher stehen, wenn er die Ladestation verlasst.

(5) Bewegen Sie den Rasenmaher zurlick zur Ladestation und
positionieren Sie ihn neu.
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Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Der Rasenmaher
kann sich beim
Einfahren und
Verlassen der
Ladestation nicht
genau ausrichten.

(1) Der Standort der Ladestation wurde
nach der Erstellung der Karte
erheblich verschoben.

(2) Wassertropfen und Schmutz auf dem
Radarsensor.

() Eine erneute Kartierung ist erforderlich, wenn der Standort der
Ladestation gedndert werden muss.

(2) Uberpriifen Sie den Radarsensor auf Wassertropfen und
sichtbaren Schmutz und reinigen Sie ihn bei Bedarf rechtzeitig.

Der Rasenméher
kann den Rasen nicht
automatisch mahen.

Kein Mahplan.

Entwickeln Sie einen geeigneten Mahplan in der App.

Der Rasenméher fiihrt
die Aufgaben nicht
geméaB dem festge-
legten Zeitplan aus.

(1) Die Not-Aus-Taste wird gedrtickt.
(2 Niedriger Batteriestand.

(3) Der Regensensor wird ausgeldst.

(1) Losen Sie den Not-Aus-Zustand.

(2)Laden Sie den Rasenmaher auf einen Batteriestand von tber
80 % auf.

() Der Rasenmaher wird standardmé&Big nicht arbeiten, solange
der Regensensor ausgeldst wird. Sie kdnnen die Regeln in der
App andern, um das Mahen an Regentagen zu ermdglichen.

Es gibt eine Meldung
fur Hindernisse, wenn
der Rasenméher sich
auf dem Weg zum
nachsten Bereich
bewegt.

(1) Der Rasenmaher erkennt Hindernisse
im Durchgang.

(2) Der Durchgang entspricht nicht den
Vorschriften.

() Uberpriifen Sie auf Hindernisse in der Nahe der Ladestation
und des Ladepfads und entfernen Sie diese gegebenenfalls.

(2) Der Durchgang sollte eine Mindestbreite von 77 cm haben. Falls
dies nicht der Fall ist, kann der Standort des Durchgangs
gedndert werden. Wenn sich eine Wand in der N&he des
Durchgangs befindet, sollte der Durchgang nicht direkt an der
Wand gebaut werden.
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Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Der Rasenméher hat in
bestimmten Bereichen
einen unregelméBigen
Bewegungsweg.

Es gibt Hindernisse im Bereich, und der
Rasenmaher weicht ihnen aus.

Der Rasenmaher passt seinen Bewegungsmodus
automatisch an und kehrt in den Normalzustand zurtck.

Der Rasenméher
zeigt eine Positions-
abweichung an.

(1) Aufgrund manueller Bedienung befindet
sich der Rasenméaher auBerhalb der
Begrenzung und nicht im Mahbereich
oder an der Ladestation.

() Das interne System des Rasenmahers
zeigt eine kurze Abnormalitat.

) Der Rasen ist zu offen, um ein Objekt als
Referenz flr den Rasenmaher zu haben.

(1&2) Der Rasenmaher kann per manueller Fernsteuerung in den
Méhbereich transportiert oder stationar auf der Ladestation
gehalten werden, und er stellt seine Position automatisch wieder
her.

(3) STORM verwendet LiDAR, um Merkmale innerhalb eines Radius
von 25 m vom Zentrum des Rasenmahers zu erkennen und bei der
Positionierung zu unterstitzen. Uberpriifen Sie, ob der Arbeits-
bereich des Rasenméahers die Bedingungen erfullt, und platzieren
Sie bei Bedarf Merkmale in einem tiberméaBig offenen Garten, um
die Positionierung zu unterstitzen.

Der Rasen wird
ungleichméaBig
gemaht

(1 Das hohe und dichte Gras fuhrt zu einer
schlechten Méhleistung.

(2) Die Klingen sind nach langer Nutzungs-
dauer stumpf geworden.

) Die Klingenscheibe oder die Klingen
kdnnen aufgrund einer Blockierung nicht
normal rotieren.

(1) Stellen Sie die Schnitthohe auf einen hoheren Wert ein,
senken Sie sie dann schrittweise auf die gewlinschte Héhe
ab und mahen Sie das Gras der Reihe nach.

(@) Ersetzen Sie die Klingen.

3 Uberpriifen Sie den Zustand der Klingenscheibe und
reinigen Sie sie.
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Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Einige Rasenflachen
werden nicht
gemaéht.

(1) Die Hindernisse in diesem Bereich flhren
dazu, dass ein Teil des Bereichs nicht
gemaht wird.

(2) Eine Abnormalitéat tritt auf, wahrend der
Rasenmaher Aufgaben im Bereich
ausfuhrt, und der Rasenmaher kehrt zum
Laden zurick.

(1) Esist normal, dass der Rasenmaher wahrend des Mahvorgangs
Hindernisse umgeht, was dazu fihren kann, dass bestimmte
Bereiche nicht gemaht werden. Der Maher fihrt anschlieBend
eine Nachbearbeitung durch.

(2) Uberpriifen Sie das Problem in der App und versuchen Sie, eine
neue Mahaufgabe zu starten.

Der Rasenmaher
kann das Gras nicht
schneiden oder die
Klingen héren
wahrend des
Mahvorgangs auf,
sich zu drehen.

(1) Der Rasenmé&her méaht nicht, bis er den
Mahbereich erreicht.

(2) Der Rasenméher schneidet kein Gras auf
dem Durchgangs- oder Ladeweg.

3) Uberstromschutz fir den Rasenmé&her-
motor.

4) Andere Schutzmechanismen werden
ausgelost (wie Anheben, Kippen usw.).

(1) Esist normal.
(2) Esist normal.

@) Im Falle von langem und dichtem Gras kann der Rasen-
mahermotor wahrend des Betriebs einen zu hohen Strom
aufweisen oder automatisch aufhéren zu rotieren, um sich
selbst zu schitzen. Es wird empfohlen, die Schnitthdhe zu
erhéhen oder den Rasen mit anderen Méhwerkzeugen auf
unter 10 cm zu trimmen.

S

Uberprifen Sie den Alarmzustand des Geréts und beheben
Sie den Alarm geméfB den Anweisungen.

Der Rasenméher ist
stecken geblieben.

(1) Der Rasenmaéher kann sich nicht bewe-
gen, da seine R&der durch langes Gras
oder Schlamm blockiert sind.

(2) Die Rader sind in einer tiefen Grube auf
dem Rasen gefangen.

) Der Boden im eingeschlossenen Bereich
ist weich und die Bodenverhéltnisse sind
schwierig.

(1

Uberpriifen Sie die Rader und entfernen Sie feststeckende
Ruckstande.

Fullen Sie die Gruben im Rasen und halten Sie die Oberflache
eben.

2

3 No-Go-Zonen kdénnen in solchen Bereichen zur Vermeidung
entworfen werden.
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Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Abnormale Gerausche
treten wahrend des
Mahvorgangs auf.

(1) Die Passivierung der Klinge fihrt zu
erhdhten Schneidgerduschen.

(2) Abnormale Schaden an der Klingenschei-
be.

(1) Ersetzen Sie die Klingen.

(2 Uberprifen Sie den Zustand der Klingenscheibe und
wenden Sie sich an einen Fachmann, um beschadigte Teile
zu ersetzen.

Der Rasenméher
steht still und der
Summer piept.

Abnormale Probleme treten beim

Zeigen Sie spezifische Alarminformationen in der App an
und versuchen Sie, die Alarme gemaf den Anweisungen
zu beheben. Wenn der Versuch fehlschlagt, wenden Sie
sich an das Serviceteam von AM ROBOTS.

Der Rasenméher zeigt
eine abnormale
Arbeitsbahn bei Nacht
und kann Hindernisse
nicht umgehen.

Aktivieren Sie die visuelle
Hindernisvermeidung bei Nacht.

Wenn der Rasenméher nachts arbeitet, sollte der Schalter
fir die visuelle Hindernisvermeidung ausgeschaltet
werden, da Fehler bei der visuellen Erkennung den
normalen Betrieb des Rasenmahers beeintrachtigen
kénnen.

Der Rasenmaher hat
eine kiurzere Ausdauer.

(1) Batteriealterung.

(2) Auswirkungen des Rasens (wie langes
und dichtes Gras, steile Hange usw.).
) Auswirkungen verschiedener M&hmodi
(wie z. B. die Verwendung des

Powermodus usw.).

(1) Ersetzen Sie die Batterie.
(2) Esist normal.

(3) Esist normal.

Ich habe den Rasen-
maher autorisiert, seine
GPS-Informationen
hochzuladen, aber ich
habe seinen Standort
auf der Karte auf der
Seite [Mein Gerat
finden] nicht gesehen.

(1) Es dauert einige Zeit, bis der Rasen-
méaher GPS-Daten hochgeladen hat.

(2) Netzwerkdaten sind erforderlich, um
GPS-Informationen hochzuladen, und
der Rasenmaher zeigt eine Netzwerk-
stérung an.

(1) Esist normal, und Sie kdnnen die Seite aktualisieren.

S

Uberprifen Sie die Netzwerkverbindung des Rasen-
méhers, z. B. ob 4G abgelaufen ist und ob das verbun-
dene WLAN normal funktioniert.
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